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Dado quetantola implementaciónde multiplexadoparadisplaysde7-segmentoscomola desoftwaretimers
utilizan el timer de 8-bits, en aplicaciones querequieranambosconceptos,éstosutilizan dichotimer de forma
diferente. La presente nota de aplicación se basa en CAN-079,proveyendoun esquema de multiplexadopara
hastacuatro dígitos de 7-segmentos,y agregandoa la misma el esquema desarrollado en CAN-071, queprovee
un sencillo y eficiente esquema de software timers de 8-bits.

La frecuencia deinterrupcióndel timer viene dada por lacantidadde dígitos del display.No lo desarrollamos
en CAN-079, pero la idea esteneruna cantidadde parpadeos superior a lamínima detectada por elojo. Si
tomamosesta frecuenciacomo de 50Hz, entonces,para un display de cuatro dígitos eltimer de 8-bits
interrumpecada 5ms. Estainterrupciónnos controlalos timerscortos,quecuentan'ticks' envezde centésimas
de segundoscomo en CAN-071.Estos'ticks' se dividen porsoftwarehastalograr un segundo,basede los
timers largos. 

clockrate equ 4000000         ; clock
muxfreq equ 50 ; frecuencia de actualización por dígito
prescaler equ 256 ; prescaler (configurar los bits !)
TMRCTRL equ 10010111b ; prescaler=256 (4MHz/256=>64us)
TICKS equ muxfreq*DIGITS
TMRCONST equ 256-(clockrate/(prescaler*TICKS))
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Paramayor información,observelas notas de aplicación CAN-071y CAN-079. La forma deutilización es
equivalentey puedeapreciarse en el listado adjunto. La diferenciaprincipales quelos timerscortosahorason
_TK_TIMERS (por 'ticks' en vez de centésimas de segundo).
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